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Fiche 
technique

ÉVOLUTIVE ET FLEXIBLE
La station totale Trimble® S6 offre aux 
géomètres la modularité et la flexibilité pour 
être prêts à toute opération. La Trimble S6 
se verrouille et suit une très grande variété 
de cibles et de prismes conventionnels avec 
une portée exceptionnelle. Sa technologie 
exclusive MultiTrack™ et ses fonctions 
d'identification  de cible permettent aux 
géomètres de choisir le type de cible, passive 
ou active, qui répond le mieux aux conditions 
du chantier et d'être sûrs de trouver et de se 
verrouiller sur la bonne cible.

La nouvelle technologie Trimble DR Plus™ 
offre une portée exceptionnelle et des 
mesures de grande précision sur la plupart des 
surfaces. Une portée plus longue se traduit 
par moins de mises en station  et un accès plus 
facile à des emplacements plus nombreux et 
donc par des économies de temps et d'argent.

Avec la Trimble S6, vous pouvez faire évoluer 
votre solution pour répondre aux besoins 
changeants de votre entreprise et aller plus 
loin avec votre investissement. Commencez 
avec la version Trimble Servo et augmentez 
progressivement ses possibilités avec le 
développement de vos activités jusqu'à 
Autolock® ou Robotique.

TEchnOLOgIE SErVO MagDrIVE
La nouvelle station totale Trimble S6 redéfinit 
la notion de performance des instruments 
topographiques avec une intégration 
incomparable de servomoteurs, capteurs 
d'angle et de technologie de mesure. La 
compensation avancée des erreurs de 
l'instrument assure des mesures rapides et 
précises en toutes circonstances. La Trimble 
S6 offre une vitesse exceptionnelle grâce au 
fonctionnement silencieux et sans à-coups des 
servomoteurs MagDrive.

La nOUVELLE TEchnOLOgIE TrIMBLE Dr PLUS
La technologie de mesures à grandes distances 
Trimble DR Plus (Direct Reflex) permet 
d'effectuer des mesures sans prisme d'une 
portée exceptionnellement longue. Les cibles 
difficiles à atteindre ou dangereuses ne sont 
plus un problème pour la Trimble S6. Avec 
MagDrive, Trimble DR Plus assure des vitesses 
inégalées pour des mesures rapides et sûres, 
sans nuire à la précision.

garanTIE DE PrEcISIOn SUrEPOInT
La station totale Trimble S6 vise et maintient 
sa visée même en cas de vent, de vibrations, 
de manipulation ou  de tassement. Grâce à 

la technologie Trimble SurePoint, la Trimble 
S6 corrige tout mouvement indésirable de 
manière active et assure en permanence des 
mesures et un pointé précis. Avec SurePoint, 
réduisez les erreurs de visée et évitez les 
reprises de mesures coûteuses pour une 
confiance absolue en vos résultats.

ÉLIMInEZ LE TEMPS DE rEchErchE aVEc gPS 
SEarch
Avec GPS Search, la Trimble S6 se verrouille sur 
un prisme en quelques secondes seulement. 
À l'aide d'une carte GPS de poche avec 
récepteur Bluetooth ou votre récepteur GNSS 
dans une configuration Trimble I.S. Rover, 
GPS Search localise et  retrouve rapidement 
vos cibles grâce au positionnement GPS de la 
canne robotique. Avec GPS Search, attendre 
la localisation de la cible est une pratique 
aujourd'hui révolue !

BaTTErIE InTErnE DE granDE caPacITÉ 
aVEc chargEUr InTELLIgEnT
La Trimble S6 fonctionne pendant six heures 
en mode Robotique avec une batterie interne 
lithium ion, ce qui rend les câbles inutiles. La 
batterie est intelligente, vous pouvez donc 
rapidement contrôler le niveau de charge 
résiduel de chaque batterie.

Prolonger votre durée d'utilisation avec 
trois batteries dans l'adaptateur de batteries 
multiples. Vous pouvez recharger les batteries 
de votre Trimble S6 et celles de votre système 
GPS avec le même chargeur, c'est encore un 
avantage de la topographie intégrée Trimble 
(Levé Intégré).

LEVÉ InTÉgrÉ
Tirez le meilleur parti de votre équipement 
dans votre voiture ou votre camion en 
combinant votre récepteur GNSS et votre 
canne robotisée pour créer une solution 
Trimble I.S. Rover™. Dans un ciel dégagé, vous 
pouvez effectuer des mesures GNSS avec une 
productivité élevée. Dans les zones masquées, 
Trimble Access commute automatiquement en 
mesures optiques. Vous pouvez aussi collecter 
simultanément des données GNSS et optiques 
pour des résultats redondants. Trimble I.S. 
Rover vous donne les moyens d'utiliser l'outil 
le mieux adapté aux conditions du chantier et 
d'optimiser votre productivité.

caracTÉrISTIQUES cLÉ

Évolutive et flexible, prête à tout

La technologie de servocommande 
MagDrive™ assure un fonctionnement 
rapide et silencieux

Nouvelle technologie Trimble DR Plus™ 
offrant de longues portées et une 
précision exceptionnelle

SurePoint™ garantie de précision avec 
correction automatique du pointé

Technologie GNSS intégrée avec 
recherche GPS et Trimble I.S. Rover

Station totale tRiMBle S6 
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